2> SERIA F-100iA

Osie Zakres ruchu Maks. predkosc¢ ruchu Udzwig przegubu Doktadnoé¢ | Powtarzalnoé Waga
Model Typ sterowane | Mstallation ($rednie [érednie Naped | Joestd Warunkiinstalacji | Klasa IP
n 2 13 Jb J5 n i) 53 Jb J5 | Dynamiczny | Statyczny Impulsowy | odchylenie) | odchylenie] niczne]
225/-25
104 4osie J1,J2, +225/ 25mm e | - _ 136kt 1383N] | 158 kgt (1548 N) 1MMkg Temperatura otoczernia
104L 13, Jé) +475/-25mm w $rodku tarczy w $rodku tarczy 180 kgf (1764 N) 130 kg L ; o witgo EDSE
Montaz podtogowy, montazowej: 75 kgf | montazowe; 75 kgt w érodku tarczy 02 00T wzgledna: wm;arun ach nor-
X 105 montaz | +225/-25mm (735 N) wodlegtogci | (735 N)w odlegtogci | montezowej 75kgt | v toon ol odleatogci 10 | Seonaped 120kg mfnt‘”ey;: Ziz/c“zt'fngoe”;fe‘
F-100iA Przegubowy nacienny, montaz +/-190° | +245/-25mm | +/-185° | +/-90° |200mm/s| §5°/s |85mm/s | 709s | 25°/s (735 NJ w odlegtoici | °**9 gtos elektryczny pradu p i P54
250 mm od osi J4& 250 mm od osi J4&
105L dk +475/-25mm 250 4 punk $rodka tarczy mm od $rodka 139 wystepowanie rosy i szronu),
Sosi U1, J2, pod kater mm od punktu montazowe; tarczy montazowej Zmiennego w krotkim okresie (w obrebie
[do 15°) rzeciecia osi J4iJ5 ! Y !
105S 43, J4, J5) +225/-25mm 36 kot 11393 Nl wérodka 58 kot (1548 N wérodka przecigcia osiJa 1 121 miesiaca) maks. 95%;
+/-360° | +/-360° 49°/s | vy poziom wibracji: 0,5 G (4,9 m/
105LS +475/-25mm o 140 s2) lub ponizej

Dostepne sa rozne konfiguracje: e F-100iA/105L, ramie 5-osiowe, udzwig 136 kg, 500mm skoku osi J1
e F-100iA/104, ramie 4-osiowe, udzwig 136 kg, 250mm skoku osi J1 * F-100iA/105S, ramie 5-osiowe, udzwig 136 kg, 250mm skoku osi J1 z odwracalna kiscig
e F-100iA/104L, ramie 4-osiowe, udzwig 136 kg, 500mm skoku osi J1 e F-100iA/105LS, ramie 5-osiowe przedtuzone, 136 kg udzwigu 500mm skoku osi J1 z

¢ F-100iA/105, ramie 5-osiowe, udzwig 136 kg, 250mm skoku osi J1 odwracalna kiscia



ROBOTY SERII F-100iA SA ELASTYCZNYMI, PROGRAMOWALNYM| URZADZENIAMI DO MOCOWANIA
PRZEDMIOTOW. SKEADAJA SIE Z DWOCH SERWOPOZYCJONEROW GWARANTUJACYCH DOKELADNOSC |
POWTARZALNOSC POZYCJI SWORZNI | UCHWYTOW ZA POMOCA DANYCH WYGENEROWANYCH SYMULACJI
ROBOGUIDA W TRYBIE OFF-LINE.

»CECHY | KORZYSCI

PROGRAMOWALE ZAMOCOWANIE: MNIEJSZE

KOSZTY, WZROST ELASTYCZNOSCI

e Elementy takich jak karoserie samochodowe,
moga by¢ obrabiane w elastycznym systemie
produkcyjnym przy pomocy pozycjonerow
F-100iA wyposazonych w te same zestawy

¢ Ciecia, gratowania zaciskow oraz trzpieni pozycjonujacych

e Wraz ze zmiana programu pozycjoner F-100iA
dokonuje zmiany narzedzia

e tatwe zmiany - szybkie zmiany modeli

e Ergonomia - mozliwos¢ optymalizacji wysokosci,
na ktorej znajduje sie przedmiot w celu
dopasowania do potrzeb operatora

e /mniejszenie kosztow - mniejsze koszty
procesu, projektowania i wykonania

e Mozliwo$¢ przeprogramowania i ponownego
uzycia

e /miennos¢ - mozliwe szybkie zmiany produktow

e Zmniejszona ztozono$¢ narzedzia - mniejszy
czas konserwacji i przestoju

* Rozwiazanie standardowe - mniejsze
wymagania, co do szkolenia

e Mozliwos¢ petnego programowania off-line

e Zredukowana przestrzeh montazowa

Pozycjonery F-100iA moga by¢ uzywane w:
® Spawaniu tukowym

e Zgrzewaniu punktowym
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