SERIA M-4301A

... |Maksymalny o Waga ) Zakres ruchu [°] Maksymalna predkosé [°/s] Moment mecha- | Moment mecha- | Moment mecha- Klasa ochrony
Ilo$¢ osi . i .. |Powtarzalnos¢ | jednostki . niczny [Nm] niczny [Nm] niczny [Nm] .
Model robota Kontroler udzwig kisci > | Zasieg [mm] R A A przed zanie-
ruchu [mm] mechnicznej ' / / / bez o
[kg] lkg] i 2B | s | s | Je |1 | J2 | 38 | 3| U5 | 6| Gmdosist | [kgmlosids | Ikgmdlosids | czyszczeniami(IP)
M-430iA/2F 5 2 105 55 900 360 230 383 300 540 - 300 320 320 360 1200 = 3.5/0.032 1.5/0.0065 -
M-430iA/2FH 5 2 105 55 900 360 230 383 300 540 - 300 320 320 360 2000 - 3.5/0.032 0/0.0051 -
- ) M-430iA/4FH R-30iA 5 4 105 55 900 360 230 383 300 540 - 300 320 320 360 2000 - 3.5/0.064 0/0.01 - P67
M-430iA
M-430iA/2P 6 2 105 45 700 360 230 400 380 300 540 300 320 340 300 300 720 3.5/0.032 1.5/0.032 1.5/0.0065
M-430iA/2PH 6 2 105 57 900 360 230 383 380 300 540 300 320 320 500 500 1700 3.5/0.032 3.5/0.032 1.5/0.005

Udzwig

Dostepna jest w 3 wersjach:

o M-430iA/2F: 5-osiowy robot dedykowany do bardzo szybkiego przenoszenia elementéw w przemysle spozywczym

* M-430iA/2FH: 5--osiowy robot przeznaczony do bardzo szybkiego przenoszenia elementdw w przemysle spozywczym, operujacy ze szczegélna precyzja

o M-430iA/4FH: 5-osiowy robot przeznaczony do bardzo szybkiego przenoszenia elementdw w przemysle spozywczym, operujacy ze szczegélna precyzja

o M-430iA/2P: 6-osiowy robot dedykowany do bardzo szybkiego przenoszenia elementéw w przemysle farmaceutycznym

* M-430iA/2PH: 6-osiowy robot dedykowany do bardzo szybkiego przenoszenia elementdw w przemysle farmaceutycznym, wyposazony w szczegdlnie szybkie napedy kisci



M-430iA JEST SERIA ROBOTOW DEDYKOWANYCH DO PRZENOSZENIA ELEMENTOW O UDZWIGU DO 4KG,
WYPRODUKOWANA SPECJALNIE DLA ZASTOSOWAN W PRZEMYSLE SPOZYWCZYM LUB FARMACEUTYCZNYM.
OFERUJE SZEROKI ZAKRES CIAGLYCH OPERACJI MANEWROWANIA OBIEKTAMI, CZYSTA, NADAJACA SIE DO
MYCIA JEDNOSTKE MECHANICZNA, ORAZ POWIERZCHNIE ODPORNA NA SRODKI CHEMICZNE.

»CECHY | KORZYSCI

Seria M-430iA jest idealnym rozwiazaniem
dla bardzo szybkiego przenoszenia

elementow dla przemystow: spozywczego
oraz farmaceutycznego.

RAMIE ROBOTA SPELNIAJACE WYMAGANIA

UTRZYMANIA CZYSTOSCI W PRZEMYSLE

SPOZYWCZYM | FARMACEUTYCZNYM

e Specjalne ostony oraz uszczelnienia, chroniace przed
goraca woda, kwasem, oraz alkalicznymi Srodkami
czyszczacymi

e |dealnie gtadka powierzchnia catej jednostki dla
tatwego czyszczenie by uniknaé zanieczyszczenia
zarazkami (zgodnie z zaleceniami konstrukcyjnymi dla
urzadzen przemystu spozywczego)

e Klasa ochrony przed zanieczyszczeniami ptynnymi i
pytem P67

MOZLIWOSC MONTAZU NA PODLODZE | NA

SUFICIE, DUZA PRZESTRZEN PRACY

e Seria M-430iA oferuje bardzo duza przestrzen pracy, w
poréwnaniu do innych typami robotéw, zapewniajaca
wysoka elastycznosc konstrukeji celi zrobotyzowane;j

e Mozliwo$¢ montazu na podtodze lub suficie

BRAK SMARU W KISCI

e Brak ryzyka zanieczyszczenia produktow spozywczych
smarem, nawet w przypadku duzej kolizji i powaznego
uszkodzenia kisci

PUSTA WWEWNATRZ KONSTRUKCJA

RAMION ROBOTA

* Brak zewnetrznego okablowania

e |dentyczna zywotno$¢ okablowania jak i innych
wewnetrznych komponentow

* Brak ryzyka uszkodzenia kabli

e Mniejsza ilo$¢ czesci zamiennych

e Redukcja kosztow utrzymania

SERWONAPEDY BEZPOSREDNIO POLACZONE
Z PRZEKLADNIAMI REDUKCYJNYMI

e Uproszczona jednostka mechaniczna

e /mniejszone ryzyko awarii

* Rozwigzanie kompaktowe i niezawodne

e Wysoka doktadnos¢ oraz minimalne luzy

PUSTA W SRODKU KONSTRUKCJA
PRZEKLADNI REDUKCYJNYCH
e Przektadnie redukcyjne zastosowane w robocie,

pozwalaja na przeprowadzenie kabli przez ich $rodek,

co redukuje zuzycie kabli.

SPECJALNE JEDNOSTKA M-430iA/2F

BARDZO SZYBKI ROBOT DEDYKOWANY

DO PRZENOSZENIA PRODUKTOW

e Réwnoczesna kontrola momentéw obrotowych
podwdjnych napedéw osi J1, J2 oraz J3 pozwala na
operowanie z predkosécia:

e Do 120 cykli / minute w ruchu ciagtym

Do 200 cykli / minute przy pomocy dwéch robotow
oraz systemu wizyjnego $ledzenia ruchu tasmy
produkcyjnej (iRVision Visual Line Tracking)

SPECJALNY SMAR W PRZEKLADNIACH

| POKRYCIE ROBOTA

e Zastosowany specjalny smar by zapobiec skazeniu
produktéw spozywczych - ttuszcz spozywcezy

e Lakier epoksydowy, ktérym jest pokryta jednostka
nadaje sie do zmywania i regularnego odkazania.

M-430iA/2FH | M-430iA/2PH - ROBOT WYPO-

SAZONY W SZCZEGOLNIE SZYBKIE NAPEDY KISCI

e M-430iA/2FH posiada bardzo szybka kiéé, dzieki
zwiekszeniu maksymalnej predkoséci ruchu osi J5 z
1200 deg/s na 2000 deg/s (w jednostce M-430iA/2PH
zwiekszono predkos¢ osi Jé do 1700 deg/s)




Wymiary

M-430iA/2F/2FH/4FH/2PH Kis¢ M-430iA/2F/2FH/2P

4-M6, GLEBOKOSC 9, ROWNO-
MIERNIE ROZMIESZCZONE NA
0BWODZIE @50

(org) 3 0=
D6H7, RUOZMIESZCZONY NA — E
O0BWODZIE @50 (OTWOR 2 n
POD KOLEK BAZUJACY) ™ -
IR -2
— sl =
Widok z gory 8
2 ]
x
+—F 7
© l00.02

SRODEK o
0BROTU 0SI J5 | s ruon S
© SRODKA OBROTU
3 Sl J4
PROSTOPADLOSCIENNA Podstawa montazowa M-430iA/2F/2FH
PRZESTRZEN PRACY ROBOTA 2
[Te)
S ‘ 320
o~ =
— ) 38 110 160 4-014 (OTWORY NA WYLOT)
POWIERZCHNIA MONTAZU
R \ POWIERZCHNIA MONTAZU
N
2
o2 ﬁ 15 B 3
oy il o
g 2 i
] I WIDOK Z PRZODU
o N ™
3 e
© y - $RODEK 0BROTU
3 iy 0sl J1
L =
L ©
™
331 430 140 )
POWIERZCHNIA MONTAZU
280

Widok z boku Widok z przodu



Wymiary
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