2> SERIA R-2000iB

., .| Maksymalny o Waga ) Zakres ruchu [°] Maksymalna predkoéc’ [°/s] Moment mecha- | Moment mecha- | Moment mecha- Klasa ochrony
Ilo$¢ osi . i .. |Powtarzalnos¢ | jednostki . niczny [Nm] niczny [Nm] niczny [Nm] .
Model robota Kontroler udzwig kisci > | Zasieg [mm] P P P przed zanie-
ruchu [mm] mechnicznej ’ / bez / bez / bez o
kgl Ikg] n 52 J3 Ji J5 J6 n 52 J3 Jg J5 J6 | komloside | Ikgmlosiss | [kgmiJosile | CZyszczeniami(IP]
100H 5 100 +0.2 1150 2655 360 136 362 250 720 - 130 130 130 170 360 - 4461/39.2 245/15.7
125L 6 125 +0.2 1190 3005 360 136 353 720 250 720 110 110 110 170 170 260 588/58.8 588/58.8 343/22.5
150U 6 150 +0.2 1070 2655 360 136 362 720 250 720 110 85 10 150 150 220 833/78.4 833/78.4 421/40.2
165F 6 165 +0.2 170 2655 360 136 362 720 250 720 110 110 110 150 150 220 921/78.4 921/78.4 461/40.2
165R 6 165 +0.3 1480 3095 360 185 365 720 250 720 10 100 10 150 150 220 921/78.4 921/78.4 461/40.2 Kis¢ i ramie J3: IP67.
Pozostata czesc jed-
. 170CF ‘ 6 170 £0.15 800 1520 360 190 | 332 | 720 | 20 | 720 | 110 1o | 110 150 | 150 | 220 921/78.4 921/78.4 461/40.2 nostki mechanicznei
R-2000iB R-30iA e
175L 6 175 +0.3 1260 2852 360 136 356 720 250 720 95 90 95 120 120 190 1225/225 1225/225 706/196 .
IP66 na wszystkie
200R 6 200 +0.3 1540 3095 360 185 365 720 250 720 90 85 95 120 120 190 1333/141.1 1333/141.1 706/78.4 ruchome komponenty.
210F 6 210 +0.3 1240 2655 360 136 362 720 250 720 95 90 95 120 120 190 1333/141.1/225” 1333/141.1/225” 706/78.4/196”
100P 6 100 +0.3 1560 3500 360 185 365 720 250 720 110 90 110 120 120 190 980/225.4 980/225.4 706/196
165EW 6 165 +0.3 1400 2650 360 135 208 720 250 440 105 90 105 130 130 210 1075/97.8 1075/97.8 461/40.2
200EW 6 200 +0.3 1510 2650 360 135 208 720 250 440 90 85 90 110 110 155 1411/136.8 14611/136.8 686/58.8

i) Tryb o podwyzszonej bezwtadnosci

Zasieg

Seria R-2000iB jest dostepna w nastepujacych wersjach:

* R-2000iB/100H: 5 osiowy robot do zastosowan paletyzacji, » R-2000iB/170CF: robot o skréconym ramieniu, udzwig 170kg
udzwig 100kg  R-2000iB/175L: robot o wydtuzonym ramieniu, udzwig 175kg
» R-2000iB/100P: robot o wydtuzonym ramieniu, dedykowany  * R-2000iB/200R: robot dedykowany do montazu na powyzszeniu, udzwig 200kg
do pras, udzwig 100kg » R-2000iB/210F: model uniwersalny, udzwig 210kg
e R-2000iB/125L: robot o wydtuzonym ramieniu, udzwig 125kg ® R-2000iB/165EW: robot ze zintegrowanym pakietem przewoddéw do zgrzewania
* R-2000iB/165F: model uniwersalny, udzwig 165kg punktowego (od osi J3 do J6), udzwig 165kg
* R-2000iB/165R: robot dedykowany do montazu na * R-2000iB/200EW: robot ze zintegrowanym pakietem przewoddéw do zgrzewania

powyzszeniu, udzwig 165kg punktowego (od osi J3 do J6), udzwig 200kg



SERIA R-2000iB FIRMY FANUC JEST NAJNOWSZA GENERACJA ODNOSZACYCH NAJWIEKSZE SUKCESY
NA SWIECIE ROBOTOW FANUC. SZEROKI ZASIEG JEGO UDZWIGOW OD 100KG DO 210KG ORAZ WYSOKIE
MOZLIWOSCI ODNOSNIE WYDAJNOSCI SPRAWIAJA, ZE JEST ON IDEALNYM ROZWIAZANIEM DLA WIELU
ZASTOSOWAN.

B CECHY | KORZYSC]

Seria R- 2000iB jest idealnym rozwiazaniem

dla:

e Zgrzewania punktowego w przemysle motory-

zacyjnym

* Operowania komponentami

e Ciecia, gratowania

* Paletyzacji

¢ Maszynowego tadowania i roztadowywania
¢ Operowania odlewkami

e Montazu

e Uszczelniania, klejenia

R-2000iB/100H
R-2000iB/125L
R-2000iB/265F
R-2000iB/170F
R-2000iB/175L
R-2000iB/210F
R-2000iB/165EW
R-2000iB/200EW

R-2000iB/165R
R-2000iB/200R
R-2000iB/100P

R-2000iB/150U
R-2000iB/170CF

WIEKSZY DOZWOLONY MOMENT MECHANICZNY

KISCI ORAZ BEZWLADNOSC

o Mozliwos¢ operowania wiekszym chwytakiem lub z duzym
obciazeniem przy duzej predkosci zapewniajac wyzsza
przepustowosc.

e Elastycznos$¢ w konstrukeji chwytaka jak i zastosowanego
do jego wykonania materiatu.

STANDARDOWE ZtLACZA PNEUMATYCZNE |
ELEKTRYCZNE ZINTEGROWANE Z 0SIA J3
Zintegrowane ztacza elektryczne oraz pneumatyczne od osi
J1 doosi J3

® Szybkie potaczenia z narzedziem

e Zwiekszona niezawodno$¢ okablowania

* Wysoka niezawodnos¢ [dowiedziona doswiadczalnie)
OPCJA: ZINTEGROWANYCH PAKIETOW PRZEWODOW
DO ZGRZEWANIA PUNKTOWEGO DLA ROBOTOW
R-2000iB/165F/165R/175L/200R/210F

¢ Kompaktowe ostony

e Mata kis¢

e Krotki czas trwania cyklu

e Mozliwosci rekonfiguraciji

ROTACJA 0Sl J4 - WASKIE RAMIE J3 Z
POWIERZCHNIA DO MONTAZU SPRZETU

e 7 pustymi wewnatrz przektadniami, ramie J3 staje sie
bardzo waskie, aby umozliwic¢ tatwy dostep do waskich
przestrzeni.

Przektadnia redukcyjna osi J4 umiejscowiony na koncu

ramienia utrzymuje cate ramie J3 w stabilnej pozycji. 0$ 4
obraca sie na samym koncu ramienia.

- Redukcja zuzycia chwytaka

- Niezawodna trwata konstrukcja

- Proste i niezawodne wiazki przewodoéw

MOZLIWOSC PRACY ODWROTNEJ RAMIENIA J3

e Redukuje czas cyklu

e Pozwala na bardziej elastyczne projekty cel robota

e Pozwala na jednoczesna prace w bliskiej odlegtosci kilku
robotéw

R-2000iB/100H: 5-0SIOWY ROBOT

DEDYKOWANY DO PALETYZOWANIA

o Wysoka predkos¢ osi gtéwnych oraz kisci

¢ Wysoka przepustowos¢ przy paletyzowaniu

e Mozliwa szybka rerotacja przenoszonego detalu

e |dealne rozwiazanie dla kompleksowego paletyzowania
oraz krétkich czaséw cykli

e 5-ta 0$ pozwala na uktadanie detali na nachylonych
paletach oraz obracania elementéw we wszystkich
kierunkach.

KOMPAKTOWA KISC: BRAK SERWONAPEDOW ORAZ
KLASA OCHRONY PRZED ZANIECZYSZCZENIAMI IP 67
¢ Brak elementéw elektrycznych w kisci: wszystkie
serwonapedy kisci (J4, J5, J6) s zamontowane w
ramieniu J3. Dzieki temu uzyskano:
- Redukcje ryzyka uszkodzenia serwonapedow kisci

spowodowanych wysokimi temperaturami lub
agresywnym srodowiskiem.

- Kompaktowa konstrukcja pozwalajaca na dostep do
waskich przestrzeni.

- Mozliwo$¢ operowania duzymi tadunkami przy bardzo
krotkich czasach cykléw dzieki dobremu chtodzeniu
powietrzem silnikow przegubowych

e Kis¢ chroniona przed zanieczyszczeniami ptynnymi i
kurzem - klasa IP67

SERWONAPEDY BEZPOSREDNIO POLACZONE
Z PRZEKLADNIAMI REDUKCYJNYMI.

e Uproszczona jednostka mechaniczna

® Zmniejszone ryzyko awarii

* Rozwiazanie kompaktowe i niezawodne

¢ Wysoka doktadnos¢ oraz minimalne luzy

OPCJA: PODWYZSZONA OCHRONA PRZED i

ZANIECZYSZCZENIAMI (SDLP) DLA ROBOTOW

R-2000iB/165F165R/175L/200R/210F)

¢ Robot chroniony przed zanieczyszczeniami ptynnymi i
kurzem - IP65

e Kis¢ odporna na dziatanie pytu oraz moze by¢ zanurzona
w wodzie - P67

e Napedy moga pracowad w $rodowisku o duzej wilgotnosci
- 1P 66

(Naped w rozumieniu: serwonapeddw, przektadni

redukcyjnych, zebatek, watéw)




Wymiary
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